CHL2 - | | D
Modelo Diametro Dupla Acao
10 10mm Magnético
16 16mm
20 20mm
25 25mm
32 32mm
40 40mm
Exemplo: CHL2-16D
CHL2-32D
Didmetro (mm) 10 16 20 25 32 40
Fluido Ar
Funcionamento Dupla Acao
Pressio de trabalho (Bar) | 1546 | 146
Temp. de trabalho (°C) -10 a 60
Repetitividade +0.1
Lubrificacao Nao é necessario
Forga de roztengac: efetiva 14 45 74 131 298 396
(N) a 5 Bar
Nota 1) Ponto de retencéo: Diametro: 10, 16, 20, 25 = 40mm
Diametro: 32, 40 = 80mm
Frequéncia Max.| Curso de Distancia s A -
Diametro de abertura / entre dedos SR Gl
Modelo . dedos (mm) | Peso (g)
(mm) Funcionamento | fechamento |(mm) Fechada Aberta (L,)
(c.p.m) (L; - L4) (mm) (L) 2
CHL2-10D 10 60 20 56 76 280
CHL2-16D 16 60 30 68 98 585
CHL2-20D 20 60 40 82 122 1025
CHL2-25D 25 60 50 100 150 1690
CHL2-32D 32 30 70 150 220 2905
CHL2-40D 40 30 100 188 288 5270
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I Nota: Os intervalos de tempo de abertura e
! fechamento representam o valor quando o
exterior da peca esta a ser retido.




Sensores Aplicaveis

SM - 32 | | - |
Tipo Cabo
R - Reed (2 fios) M8 - Conector M8
P - PNP (3 fios) 2M - 2 metros
N - NPN (3 fios)
Exemplo: SM-32P-M8
SM-32R-2M
@ da Garra Caodigo Compode o kit
10 KR-CHL210
16 KR-CHL216
20 KR-CHL220 | Vedagdes do émbolo;
25 KR-CHL225 | Vedagbes das hastes.
32 KR-CHL232
40 KR-CHL240

Distancia ao ponto de reteng¢ao

Certifique-se de que a distancia do ponto de aperto da
carga se situa dentro da margem das curvas de forga de aperto
indicadas por cada pressao no grafico de forca de aperto efetiva.
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R: Posicao de retengcédo (mm)

Indicacao da forga de retencao efetiva

A forga de retencéo indicada nas tabelas
representa a for¢a de retencao de um dedo
quando todos os dedos e garras estdo em contato
com a carga. F = impulso de um dedo.
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Obs: 0.1 MPa =1 Bar = 14.5 PSI

Procedimentos == ({ Verificar as condi¢des

Peso da carga: 0.3 Kg

Selecionar pontos possiveis
de acordo com o compr. da carga

Calcular a forga de retengéo

Selecéo do modelo no
grafico de forga de
retencao.

necessaria
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: " Forga necessaria = -
' L 0.3kg x 9.8m/s? = 58.8N '
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=+ 1 Nota: Se nao for totalmente necessario posicionar
]' a carga e se a garra pneumatica for utilizada para prender
_ﬂ.-l:_ ‘:I-'B" apenas a carga nos dedos, é possivel deslocar uma carga
que tenha um peso proporcional a forga de aperto.
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Dimensionais - 310mm

Ranhura de mont. do sensor
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Corte transversal (Dedos fechados)

Modelo A B C D
CHL2-10D| 38 | 36 | 51 26
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Dimensionais - 316mm

Ranhura de mont. do sensor
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Modelo A B C D E F G H J
CHL2-16D| 40 | 45 | 60 | 28 | 68 | 98 [ 128 | 26 | 98
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Modelo A B C D E F G H J
CHL2-20D| 54 | 58 | 71 38 | 82 | 122|160 32 | 120
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Dimensionais - @25mm

Ranhura de mont. do sensor LU =
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Modelo | A| B| C| D | E F|1 G| H J
CHL2-25D| 66 | 70 | 88 | 48 | 100| 150| 196 | 38 | 146




Dimensionais - 932mm

Ranhura de mont. do sensaor —_\ /
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Modelo B C D E F G H J
CHL2-32D| 86 | 110 | 60 | 150 | 220 | 272 | 56 | 202




Dimensionais - 340mm

Ranhura de mont. do sensor 1/8” 1/8”
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* Dimensdes da ranhura de montagem do sensor (Ampliagéo)

6.45
|

M10 X Prof. 20
(Rosca de montagem)

6 X Prof. 8
240 X Prof. 2.5

sl

I
|
|
$
\_|
]

J fechado - + o o~

Corte transversal (Dedos fechados)
/ o Jg
M10 X Prof. 12

(Rosca de montagem)

216

Modelo B C D E F G H J
CHL2-40D| 116 | 148 | 80 | 188 | 288 | 348 | 72 | 252
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