Garra Angular de 2 dedos - Série CHC2

CHC2 - | | D
Modelo Diametro Dupla Agao
10 10 mm
16 16 mm
20 20 mm
25 25 mm

Exemplo: CHC2-16D
CHC2-25D

Caracteristicas Técnicas

Fluido Ar
Funcionamento Dupla Acao
Pressao de teste (Bar) 12
Min. pressao de trabalho (Bar) 2
Pressao de trabalho (Bar) 0~7
Temp. de trabalho (°C) -10 ~ 60
Repetitividade (mm) +0.01
Frequéncia max. de trabalho (c.p.m) 180
Lubrificagao N&o necessaria
. Momento de "
Funcionamento | Modelo Diametro retencao Angulo de Peso (g)
(mm) . .1 | abertura/Fechamento
(Valor efetivo)
CHC2-10D 10 0.10 39
= CHC2-16D 16 0.39 o A o 91
DuplaAgdo  er~ 00| 20 0.70 30°a-10 180
CHC2-25D 25 1.36 311
1 Pressio de 5 Bar
Sensor Aplicavel .
| | - 1 | @ da Garra Codigo Compde o kit
10 KR-CHC210
Tipo Cabo 16 KR-CHC216 | Vedagbes do émbolo;
|: I:\le: ((;;sz-ios)) ;I:: c:;necttor M8 20 KR-CHC220 Vedagbes da haste.
108 metr
N T NPN (3 fios) = 25 KR-CHC225

Exemplo: SM-32P-M8
SM-32N-2M




Complemento Técnico

e O ponto de retencdo da carga deve situar-se dentro da margem indicada no grafico.

e A selecdo do modelo apropriado depende do peso da pega, do coeficiente de atrito entre a garra do dedo e a pega.
Deve ser selecionado um modelo com uma forga de retencdo de 10 a 20 vezes maior ao peso da peca.

e Se houver forgas de aceleragdo, desaceleracdo ou de impacto durante a transferéncia do componente, deve ser

considerada uma margem maior de segurancga.
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0.1 Mpa =1 Bar = 14.5 PSI

A forca de retencéo indicada nas tabelas representa
a forca de retencdo de um dedo quando todos os
dedos da garra estdo em contato com a peca.

F = Impulso de um dedo.
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Dimensional
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